SzczegoOtowe dane techniczne

Parametr

Wielkosé

Gléwne parametry sterowania

Metoda sterowania

Do wyboru sterowanie wektorowe (bezczujnikowe) lub skalarne. Przebieg sinusoidalny generowany metoda PWM

Charakterystyki napiecie /
czestotliwose

Do wyboru: ze statym V/f, sterowanie wektorowe, sterowanie wektorowe z 0szczedzaniem energii, dynamiczne sterowanie z
oszczedzaniem energii do pomp i wentylatoréw, automatyczne podniesienie momentu, dwie ustawiane charakterystyki ze statym V/f.
Mozliwos¢ kompensacji czestotliwosci poslizgu, programowalna czestotliwos¢ podstawowa, napigcie dla czestotliwosci podstawowej,
czestotliwosc startowa i forsowanie momentu obrotowego

Zakres czestotliwosci wyjsciowej

0.5 + 500Hz, maksymalna czestotliwos¢ ustawiana w zakresie 30 + 500Hz

Znamionowe napiecie wyjsciowe

Ustawiane w zakresie od 50V do 600V z korekcja napigcia zasilania (uzyskanie napigcia wyjsciowego wyzszego niz napigcie
wejsciowe nie jest mozliwe)

Rozdzielczos¢ nastawiania
czestotliwosci

0.1Hz -z panelu sterowania; 0.2Hz — z wejscia analogowego dla czgstotliwosci maksymalnej 100Hz (dla 50Hz odpowiednio 0,1Hz)

Doktadnos¢ czestotliwosci

Nastawa cyfrowa: +£0.01% czestotliwosci maksymalnej (-10 + +60°C).
Nastawa analogowa: +0.5% czgstotliwosci maksymalnej (25°C £10°C)

Zadawanie czestotliwosci

Whudowany potencjometr na panelu sterowania, zewnetrzny potencjometr, wejscia analogowe VIA i VIB: napigcie (0-10Vdc) lub prad
(4-20mA, impedancja wejsciowa 250Q2). Wejscia analogowe z dwupunktowa regulacja charakterystyki (np. dla sygnatu 0-20mA).

Limity i przeskok czestotliwosci

Programowany gérmy i dolny limit czestotliwosci. Mozna zdefiniowa¢ 3 czestotliwosci przeskoku z programowana histereza

Czestotliwos¢ nosna PWM

Ustawiana w zakresie 2 do 16kHz (standardowa nastawa fabryczna 12kHz).

Regulator PID

Programowany czasu zwioki i wzmocnienia skladowych: proporcjonalnej, catkowej, rézniczkowej. Detekcja czy wartos¢ zadana i
wartos¢ na wejsciu sprzezenia zwrotnego sa sobie rowne

Czas przyspieszania / zwalniania

0.0+3200 sekund, mozliwo$¢ przetaczania miedzy 3 czasami przyspieszania /zwalniania. Automatyczne przyspieszanie/zwalnianie. 2
charakterystyki S. Funkcje gwattownego zwalniania i gwattownego dynamicznego zwalniania

Hamowanie DC

Czestotliwos¢ poczatkowa hamowania DC: 0 do czestotliwosci maksymalnej, wskaznik hamowania 0-100%, czas hamowania: 0-20
sekund, awaryjne hamowanie DC, unieruchamianie wirnika silnika pradem statym

Hamowanie dynamiczne

Obwody sterowania i wykonawcze wbudowane w przemiennik, opornik hamujacy na zewnatrz przemiennika (opcjonalnie)

Ponowne samoczynne
uruchamianie

Restart po sprawdzeniu elementéw obwodu gtéwnego, jezeli zadziatata funkcja zabezpieczajaca. Liczba ponawiania uruchomienia
maksymalnie 10 razy (wielkos¢ programowalna)

Funkcje wejs¢ sterujacych
(programowane)

Kazdemu z 8 wejs¢ mozna przypisa¢ dowolna sposrdd 65 funkcji takich jak np. sygnat startu z obrotami w okreslonym kierunku, sygnat
pracy w trybie petzania, sygnat standby (gotowosci do pracy), sygnat wyboru predefiniowanych czestotliwosci, sygnat reset itp.
Przetaczanie logiki zaciskdw wejsciowych (logika dodatnia/ujemna).

Funkcje wyjs¢ sterujacych

Wyjsciu przekaznikowemu FL, wyjsciom typu otwarty kolektor i przekaznikowym RY mozna przypisa¢ dowolna sposréd 58 funkcji
takich jak np. sygnat osiagniecia dolnej i gérnej granicy czestotliwosci, sygnat detekcji niskiej predkosci, sygnat osiagniecia zadanej

(programowane) czestotliwosci, sygnat biedu.
o Napieciowe lub pradowe. Do podtaczenia woltomierza o zakresie 7.5-10V DC lub amperomierza 0 (4)-20mA. Mozliwy wybor
Wyjscie analogowe S - " . . Ny oo
wielkosci podawanej na wyjscie (m.in. czestotliwos¢ wyjsciowa, czestotliwos¢ zadawana, prad wyjsciowy)
Praca do przodu/do tylu Wydawanie polecenia pracy i przetaczanie z pracy naprzéd na wstecz moze by¢ wykonane na jeden z trzech sposob6w: z panelu

sterowania, z zaciskOw wejsciowych i zewnetrznego urzadzenia sterujacego.

Specyfikacja pracy

Praca w trybie petzania

Tryb ten pozwala na pracg w trybie petzania. Moze by¢ uruchamiany z panelu sterowania lub zaciskéw wejsciowych.

Praca z predefiniowana predkoscia

Mozliwa praca z czestotliwoscia podstawowa + 15 predefiniowanych predkosci wybieranych kombinacja stanow 4 wejsé sterujacych

Zabezpieczenie przed zmiana
ustawien

Mozliwe zabezpieczenie przed zmiana wartosci ustawien parametréw, zmiana czestotliwosci zadanej, zabezpieczenie przed
wykorzystaniem panelu do sterowania przemiennikiem (blokada panelu), blokada stopu bezpieczenstwa i resetu przemiennika.

Auto-restart

W przypadku chwilowego zaniku napigcia zasilania przemiennik $ledzi predkosc obrotowa silnika i wystawia sygnat o czestotliwosci
odpowiedniej do predkosci silnika w celu jego fagodnego restartu. Funkcja ta moze by¢ réwniez wykorzystana podczas przelaczania
zasilania na zasilanie z sieci.

Funkcja odzyskiwania energii
silnika

Mozliwe wykorzystanie energii silnika do podtrzymania jego pracy w przypadku chwilowego zaniku napiecia zasilania (domysinie
funkcja wytaczona)

Funkcja poslizgu

Jezeli dwa lub wiecej przemiennikdw steruje jednym obciazeniem funkcja ta zapobiega przed nieréwnomiermnym rozktadem obciazenia
(np. skupieniem si¢ catego obciazenia na jednym przemienniku)

Funkcja sumowania

Suma dwoch sygnatéw analogowych podanych na wejscia VIA i VIB moze by¢ wykorzystana jako sygnat zadawania czestotliwosci

Sygnat detekcji biedu

Wyijscie przekaznikowe (styk zwierny i rozwierny): 250Vac/0.5A, cos¢=0.4.

Funkcje zabezpieczajace

Przeciw utykowi, ograniczenie pradu, przeciw przeciazeniu pradowemu, przeciw zwarciu, przeciw przeciazeniu napieciowemu,
ograniczenie napiecia, podnapigciowe, przeciw zwarciom do ziemi, przeciw zanikowi fazy napiecia zasilania, przeciw zanikowi fazy
wyjsciowej, elektroniczne zabezpieczenie termiczne, przeciazeniowe, przeciw przeciazeniu silnika podczas startu, przeciw
przekroczeniu momentu obrotowego podczas startu, przeciw zbyt matej wartosci pradu, przeciw przegrzaniu, przekroczenie

Funkcje zabezpieczen

catkowitego czasu pracy, przekroczenie czasu zycia, stop bezpieczenstwa, zbyt duzy prad rezystora hamujacego, przeciazenie rezystora
hamujacego, rézne alarmy wstepne
Wihasciwosci elektronicznego Przetaczanie: silnik standardowy / silnik \/F, przetaczanie pomiedzy silnikiem 1 i 2, ustawienie ograniczenia czasu przeciazenia silnika,
zabezpieczenia termicznego awaryjne zatrzymanie w przypadku przeciazenia, zabezpieczenia przed utykiem, regulacja poziomu 1 i 2 zabezpieczenia przed utykiem
Funkcja Reset Resetowanie przemiennika poprzez zwarcie odpowiedniego styku, poprzez wylaczenie napigcia zasilania lub z panelu sterowania
Funkcja monitorowania historii Przechowuje dane_vost_atnich 4 vyylacc_zgr!iach awawj r_1ych: _I!c_zba kolejnych vyx%qczeﬁ awa_ry; r_1ych, cz;stotliwoéc’ pracy, kie_rgnek
wylaczen awaryjnych obrotéw, prad obciazenia, napigcie wejsciowe, napigcie wyjsciowe, status wejs¢, status wyjsc i catkowity czas pracy w chwili

wystapienia wylaczenia awaryjnego.

Panel wbudowany. Wyposazony
w 4-cyfrowy wyswietlacz LED 7-
mio segmentowy, przyciski
sterujace i dodatkowe wskazniki

Domysinie wyswietlanie czestotliwosci wyjsciowej przemiennika (z mozliwoscia zmiany na np. predkos¢ obrotowsa silnika). Wyswietla
takze: nastawy przemiennika, alarmy, przyczyng zadziatania funkcji zabezpieczajacej, napigcie wejsciowe / wyjsciowe, prad
wyjsciowy, historig awarii itp.

Lampki kontrolne na panelu sygnalizujace stan pracy przemiennika: RUN, MON, PRG, %, Hz, UP/DOWN, aktywny potencjometr.
Kontrolka obecnosci wysokiego napiecia wskazuje, ze kondensatory w obwodzie gitéwnym moga by¢ natadowane

Zewngtrzne dodatkowe panele

Dodatkowe zewnetrzne panele (opcja) z wyswietlaczem LED lub LCD podtaczane do portu komunikacyjnego. Panele pozwalaja na
petna obstuge przemiennika oraz na wizualizacje dodatkowych proceséw

Panel sterujacy i
komunikaxcja

Whudowana karta komunikacji

¥.acze szeregowe TTL TOSHIBA MODBUS® RTU w standardzie

Oprogramowanie

Bezplatne oprogramowanie do obstugi przemiennika przy pomocy komputera PC przez port szeregowy, umozliwiajace miedzy innymi
zapisywanie i odczytywanie nastaw, wizualizacjg, zapisywanie i odczytywanie parametréw pracy przemiennika.

Srodowisko pracy

Wewnatrz pomieszczen, wysokos¢ maks. 1000 mnpm., przemiennik nie moze by¢ narazony na dziatanie promieni stonecznych,
zracych gaz6w, gazéw wybuchowych, drgan (powyzej 5.9 m/s* (0.6 G)) (10 + 55Hz)

Srodowisko

Temperatura i wilgotnosé¢

Temperatura: -10 + +60°C (powyzej 40°C nalezy usuna¢ naklejke z gérnej czesci obudowy, powyzej 50°C nalezy uzywaé przemiennik
ze zredukowanym pradem wyjsciowym). Wilgotnos¢: 20 + 93% (bez kondensacji i mgty). Przy instalacji przemiennikéw jeden obok
drugiego bez zachowania odstepow nalezy usuna¢ naklejke z gornej czesci obudowy; przy temperaturze przekraczajacej 40°C nalezy
zredukowaé prad wyjsciowy. Wersje IP54 (PLE) temperatura -10 -+ +40°C. Temperatura przechowywania -20°C + +65°C.






